
그림 1 제어기 출력을 이용한 센서리스 운전 기법

그림 2 각 오차 정보

       



그림 3. 추정 d축 전류 제어

sin ≈  cos ≈ 

       

그림 4 인덕턴스 오차에 따른 각 편차

그림 5 저항 오차에 따른 각 편차


